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Отношение уравнений (1.4) и (1,5) дает коэффициент трансфор-

мации асинхронной машины:
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1.3.2. Схема замещения асинхронной машины.

{ Приведение параметров и переменных вращающегося

ротора

В асинхронных машинах связь между первичной и вторичной

обмотками магнитная. При расчете режимов работы и характери-

стик удобно магнитную связь заменить электрической. Электриче-

ская схема, в которой магнитная связь между обмотками транс-

Форматора заменена электрической, называется схемой замещения.

Наиболее удобной схемой замещения является Г-образная схе-

ма замещения [7], в которой намагничивающий контур вынесен на

вывод сети. В этой схеме замещения ток холостого хода не зависит

от нагрузки, а сопротивления контуров статора и ротора соедине-

ны последовательно, образуя рабочий контур, параллельно кото-

рому подключен намагничивающий контур.
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Рис. 1.1 Упрощенная Г-образная схема замещения асинхронной

машины

На рис. 1.1 Ъ\г - сопротивление намагничивающей ветви, Т±\

комплексное сопротивление обмотки статора, 2$ - комплексное

сопротивление обмотки ротора.
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Потери в сопротивлении г2 • эквивалентны механической

мощности на валу машины. Это сопротивление является единст-

венным переменным параметром схемы. Величина этого сопро-

тивления определяется скольжением, а, следовательно, механиче-

ской нагрузкой на валу асинхронного двигателя.

Величина тока в рабочем контуре [5]

(1.8)
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1.3.3. Потери энергии и КПД асинхронных двигателей

Отдавая мощность на валу Р, трехфазные асинхронные двига-

тели потребляют из сети мощность Р!
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Потери в стали Рсть возникающие в сердечнике статора, и поте-

ри в обмотке статора Ровм! превращаются в теплоту.

Потери в первичной обмотке рассчитываются по фазным значе-

ниям тока и сопротивления
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где Г1 - активное сопротивление фазы статора при 75 "С,

Вычитая потери в статоре из потребляемой мощности, можно

получить электромагнитную мощность Рэ, которая путем электро-

магнитной индукции поступает в ротор


