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Далее, задаваясь скольжением 8 от 0 до 1, по формулам (1.25)

или (1.28) строится механическая характеристика двигателя.

Для крупных машин, у которых сопротивлением г\о пре-

небречь, механическую характеристику можно строить по упро-
щенной формуле (1.28).

Максимальное скольжение можно определить:

1) по параметрам машины (1.21);

2) по упрощенному соотношению 8ц,-5'8я, где 8И - номиналь-
ное скольжение;

3) по приближенной формуле 8^ = 8„ - \Л + -/Л2-7),

М
где Л ~ —^ - перегрузочная способность двигателя (прини-

Мн

мается по паспорту или каталогу).

Момент асинхронного двигателя прямо пропорционален квад-
рату напряжения Мз11г.

Поэтому для построения механической характеристики при из-

менении напряжения нужно максимальный Ммм и пусковой М„

моменты изменить пропорционально квадрату изменения подво-

димого напряжения.

Механическая характеристика двигателя, построенная по урав-

нению (1.28), приведена на рис. 1.3.
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Рис. 1.3 Механическая характеристика асинхронного двигателя

1.3.5. Пуск асинхронных двигателей

А. Двигатели с фазным РОТОРОМ
Пуск в ход электродвигателей с фазным ротором производится

с помощью резистора?включенного в цепь ротора (рис. 1.4). Та-

кое включение уменьшает начальный пусковой ток и позволяет

получить пусковой момент, близкий к максимальному моменту

двигателя. Ступени пускового резистора могут служить также для

регулирования частоты вращения двигателя. В этом случае пус-

корегулируемые резисторы должны выдерживать безопасный для

них нагрев достаточно длительное время.

Рассчитывают эти резисторы двумя способами: графическим и

аналитическим.
Графический метод основан на прямолинейности механических

характеристик в области рабочих скольжений. Вначале строится

рабочая часть механической характеристики.


