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для схемы (рис. 1.4, д): 11в=1в-1/2ть

где 1*1. - активное сопротивление фазы статора;
1ц - ПОСТОЯННЫЙ ТОК,
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Рис. 1,4 Схемы соединения обмоток статора при питании

постоянным током

31

В режиме противовключения двигателем из сети потребляется

большое количество энергии и протекает значительный ток. Рези-

стор, введенный в цепь ротора, ограничивает якорный ток и опре-

деляет тормозной момент двигателя.

Полное активное сопротивление резистора в цепи ротора при

торможении противовключением:

С

где 8„.Ир - номинальное скольжение при противовключении;
8К - номинальное скольжение.

где Мир - момент двигателя при противовключении;
§ар>1 — скольжение при противовключении

Полное активное сопротивление в режиме противовключения

Ер состоит из активного сопротивления обмотки ротора гр, рези-

стора Ки и резистора ступени противовключения гир ,

К =г +К +г (1 39)
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Откуда (1.40)


