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Продолжение табл. 2.1

1
24
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27
28
29
30
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2
6,0
1,5
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4,5
2,2
3,2
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3,2
4,5
8,0
4,5
6,0
11,0
6,0
8,0
14,0
7,0
10,0
19,0
10,0
12,0
25,0
14,0
19,0
32,0
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25,0
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19,0
25,0
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3
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750
1000
1500
750
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750
1000
1500
750
1000
1500
750
1000
1500
750
1000
1500
750
1000
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750
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750
1000

4
0,36
2,92
1,75
0,78
1,91
1,05
0,472
1,073
0,632
0,269
0,76
0,494
0,187
0,531
0,328
0,1275
0,546
0,300
0,1235
0,357
0,237

_ДР̂ 28_
0,244
0,144
0,075
0,143
0,081
0,0462
0,198
0,102

_0Л0666_

5
280
242
243
228
168
168
132
184
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150
216
158
133
154
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76,8
92,5
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96,2
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40,4
40,4
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44,0
35,8,

Г 6
33,0
9,75
13,3
25,4 ;

г 13,6
18,3
33,2
19,0
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43,5
26,0
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59,5
33,5
43,0
73,5
42,0

6М—
103,0
58,0
78,0

_Л__?____
79,0
105,0

__ЖР_
93,0
133,0
218,0
106,0
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7
220
220
220
220
220
220 1

220
220
220
220
220
220
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220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
220
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Окончание табл.2.1

1
55
56
57
58
59
60

2
55,0
25,0

_42А_
42>0

-"Т̂ О"1
32,0

3
1500
600
750
1000
1500
600

4
0,0257
0,111
0,049
0,547
0,0138
0,0749

5
35,8
48,4
37,8
48,4
31,8

__37,8__

6
287,0
136,0
222,0
219,0
381,0
172,0

7
220
220
220
220
220
220

2.2. Методические указания

2,2.1. Основные положения

Свойства двигателей постоянного тока в основном определяют-

ся способом питания обмотки возбуждения. В связи с этим разли-

чают двигатели с параллельным, независимым^ последовательным

и смешанным возбуждением.
Для контура «обмотка якоря - сеть», согласно второму закону

Кирхгофа, для двигательного режима (Е<11)

Рис. 2.1 Электрическая схема электродвигателя постоянного

тока параллельного возбуждения


