Практическое задание 7
«Общее уравнение динамики»

Номер варианта задается преподавателем и соответствует номеру на рисунке.
Для заданной механической системы определить ускорения грузов и натяжения в ветвях нитей, к которым прикреплены грузы. Массами нитей пренебречь. Трение качения и силы сопротивления в подшипниках не учитывать. Система движется из состояния покоя.
Варианты механических систем показаны на рисунке, необходимые для решения данные приведены в таблице.
Блоки и катки, для которых радиусы инерции в таблице указаны, считать сплошными однородными цилиндрами.
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Примечания: 1. Радиусы инерции даны относительно центральных осей,       перпендикулярных плоскости чертежа.
2. Коэффициент трения принимать одинаковым как при скольжении тела по наклонной плоскости, так и при торможении колодкой (варианты 9…12).
[image: D:\2014-09-08\001.jpg]






[image: D:\2014-09-08\001.jpg]




[image: D:\2014-09-08\002.jpg]
image1.png
Paanyen £
i — ] 153
5 (el | o |G |mr| || g |FEE| Ao
EH i
IREERES 2 |2
2 G| G G - 2 | V2 -
3 |36| G G - 2 | rv2 01
ool | e
P PR I I P PV e
o fu|cfae| C o] “ e
|6 || - ||| 02
s |G| || w e
s || o |20 s | o |- foac| o2
0 26|26 | G N k] = 2 | G3
w2 6| s | o
e |2| 6 |20 0| 3| B
w fio|26| 6 |16 | - |mva|es| | -
W |- | G| G |46 |- [rnvi | sG
RS 1) PR o I R v P
" 6 |20 | 10 |- [mva|m |6 | -
v |66 P R R W
i |36 |0a¢|01cfose [ 2 | | < | - | os
R o P e e B e P B B P
0 [10(026[016] 36 | 2 | 16r [rvz| - | 02 [reotor mmtan
236|016 026 s el e | -
22 G |026G|03G| - 2 - || 6 -
n |6 foa|ore| - |15 |er| " |20 | - |merer
w fa6] 6|6 |se |- | - | - |- | - | enper
s foa|2 20| o [ |- ||| |nn
P 1 i 3 I B
27 G| G G 4G | 2 | V2 |rvE| - -
2 |3G| G G - 2 |z - - 01
2 66|36 | G | G |2 - evE| - = |er=iae
w lsclelelae|-|-1"]-lou





image2.jpeg
Puc. 198





image3.jpeg
Puc. 199

SRR

u/,,
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
N
ﬁ
N





image4.jpeg
L Ll

Ll

Puc. 200

Pemenmne. IIpume
MHUKHU. TakKk Kak CHCTEM:
HalpaBJIeHUs yCKODE:
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