Вариант 5 (в таблице)
1)Построить план положений механизма с нахождением двух крайних точек и восьми промежуточных; 
2) Для нечётных положений (1,3,5,7) построить планы скоростей, определить линейные скорости точек и угловые скорости звеньев механизма; 
3)Для нечётных положений (1,3,5,7) построить планы ускорений, определить линейные ускорения точек механизма и угловые ускорения звеньев механизма.
