[bookmark: _GoBack]Реализовать в матлаб математическую модель механическрого вращения ротора в режиме выбега , в архиве приложены сканы учебника с теорией , нужны два графика как в учебнике на рис 2.11 и 2.12 . Если будет возможно реализовать точечное построение (т.е нажал кнопку отобразилась одна точка на графике нажал еще раз вторая и т.д. до конца графика). Значения можно брать из учебника.
